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4 Actividades de investigacao

4.1 Resumo

Ao longo da sua carreira como investigador, tem estudado temas relaccionados com processa-
mento de sinal, em particular compressao de imagem, tendo ja algumas publicagoes em revistas
de topo internacionais bem como diversos artigos em conferéncias. Tem também colaborado em
projectos de investigagdo na area da robdtica e bioinformatica, tendo ja algumas publicagoes
nestas areas. Desde Marco de 2009 é coordenador do projecto CAMBADA, a equipa de futebol

robético da Universidade de Aveiro, campea do mundo do RoboCup 2008.

4.2 Publicagoes
4.2.1 Teses

[1] Anténio J. R. Neves, Compressao sem perdas de imagens com caracteristicas particu-

lares, Tese de Doutoramento, Universidade de Aveiro, Aveiro, Portugal, Setembro 2007.
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[2] Joao Silva, Nuno Lau, Anténio J. R. Neves, Cooperative detection and identification
of obstacles in a robotic soccer team, In Calin Ciufudean (Ed.), Discrete Event Robots,

iConcept Press, 2011 (Accepted).

[3] Anténio Teixeira, Carlos Pereira, Miguel Oliveira e Silva, Joaquim Alvarelhao, Anténio
Neves, Osvaldo Pacheco, Nuno Almeida, Catarina Oliveira, Rui Costa, Anabela Silva,
New Telerehabilitation Services for the Elderly, In Handbook of Research on ICTs for
Healthcare and Social Services, 2011 (Accepted).

[4] Anténio J. R. Neves, et al., CAMBADA soccer team: from robot architecture to mul-
tiagent coordination, In Vladan Papic (Ed.), Robot Soccer, ISBN 978-953-307-036-0, IN-
TECH, 2010, pp. 19-44.

[5] Anténio J. R. Neves and Armando J. Pinho, Compression of microarray images, In
Sebastian Miron (Ed.), Recent Advances in Signal Processing, ISBN 978-953-7619-91-6,
IN-TECH, 2010, pp. 429-448.

[6] Armando J. Pinho, Anténio J. R. Neves, Carlos A. C. Bastos and Paulo J. S. G.
Ferreira, Finite-context models for DNA modeling and coding, In Sebastian Miron (Ed.),
Recent Advances in Signal Processing, ISBN 978-953-7619-91-6, IN-TECH, 2010, pp. 117—
130.



4.2.3 Publicagoes em revistas internacionais

[7]

[10]

[11]

[12]

[14]

Armando J Pinho, Paulo J. S. G. Ferreira, Anténio J. R. Neves and Carlos A. C.
Bastos, On the representability of DNA sequences by multiple competing finite-context
models, BMC Genomics, 2010 (Accepted).

Anténio J. R. Neves, Armando J. Pinho, Daniel A. Martins, Bernardo Cunha, An effi-
cient omnidirectional vision system for soccer robots: from calibration to object detection,

Mechatronics, Elsevier, vol. 21, no. 2, March 2011, pp. 399-410.

Joao Silva, Nuno Lau, Anténio J. R. Neves, Joao Rodrigues and José Luis Azevedo,
World modeling on an MSL robotic soccer team, Mechatronics, Elsevier, vol. 21, no. 2,
March 2011, pp. 411-422.

Anténio J. R. Neves, Armando J. Pinho, On the use of finite-context models for loss-
less compression of microarray images, IEEE Trans. on Medical Imaging, vol. 28, no. 2,
February 2009, pp. 194-201.

Armando J. Pinho, Anténio J. R. Neves, Vera Afreixo, Carlos A. C. Bastos, Paulo J.
S. G. Ferreira, A Three-State Model for DNA Protein-Coding Regions, IEEE Trans. on
Biomedical Engineering, vol. 53, no. 11, November 2006, pp. 2148-2155.

Armando J. Pinho, Anténio J. R. Neves, On the Relation Between Memon’s and the
Modified Zeng’s Palette Reordering Methods, Elsevier Image and Vision Computing, no. 24,
2006, pp. 534-540.

Armando J. Pinho, Anténio R. C. Paiva, Anténio J. R. Neves, On the use of stan-
dards for microarray lossless image compression, IEEE Trans. on Biomedical Engineering,
vol. 53, no. 3, March 2006, pp. 563—-566.

Armando J. Pinho, Anténio J. R. Neves, A survey on palette reordering methods for
improving the compression of color-indexed images, IEEE Trans. on Image Processing,

vol. 13, no. 11, November 2004, pp. 1411-1418.

Armando J. Pinho, Anténio J. R. Neves, A note on Zeng’s technique for color re-
indexing of palette-based images, IEEE Signal Processing Letters, vol. 11, no. 2, February
2004, pp. 232-234.

4.2.4 Publicagoes em revistas nacionais

[16]

Joao Silva, Nuno Lau and Anténio J. R. Neves, Localization techniques for autonomous
mobile robots, Revista do DETUA, Universidade de Aveiro, Vol. 5, n. 3, Junho 2011,
pp- 309-316.



[17]

[21]

Joao Cunha, Nuno Lau and Anténio J. R. Neves, A suervey on Machine Learning in
Mobile Robots, Revista do DETUA, Universidade de Aveiro, Vol. 5, n. 3, Junho 2011,
pp. 304-308.
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n. 73, 4% trimestre, 2008, pp. 10-13.

Pedro M. R. Caleiro, Anténio J. R. Neves, Armando J. Pinho, Color-spaces and color
segmentation for real-time object recognition in robotic applications, Revista do DETUA,

Universidade de Aveiro, vol. 4, n. 8, Junho 2007, pp. 940-945.

Anténio J. R. Neves, Joao Figueiredo, Nuno Lau, Artur Pereira, Andreia Melo, O
visualizador do ambiente de simulagcao do Ciber-Rato, Revista do DETUA, Universidade
de Aveiro, vol. 3, n. 7, Setembro 2002, pp. 651-654.

Nuno Lau, Artur Pereira, Andreia Melo, Anténio J. R. Neves, Joao Figueiredo, Ciber-
Rato: Um ambiente de simulacao de robots mdveis e auténomos, Revista do DETUA,
Universidade de Aveiro, vol. 3, n. 7, Setembro 2002, pp. 647—650.

4.2.5 Publicagoes em conferéncias internacionais
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Joao Cunha, Eurico Pedrosa, Cristovao Cruz, Anténio J. R. Neves, Nuno Lau, Artur
Pereira, Ciro Martins, Nuno Almeida, Bernardo Cunha, José Luis Azevedo, Pedro Fonseca,
Antoénio Teixeira, From an autonomous soccer robot to a robotic platform for elderly care,
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January 2011.
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Artur Pereira, A mobile robotic platform for elderly care, AAL workshop, BIOSTEC 2011,
Rome, Italy, January 2011.
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Armando J. Pinho, Sara P. Garcia, Paulo J. S. G. Ferreira, Vera Afreixo, Carlos A. C.
Bastos, Anténio J. R. Neves and Joao M. O. S. Rodrigues, Exploring Homology Using
the Concept of Three-State Entropy Vector, Pattern Recognition in Bioinformatics, 5th
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Anténio J. R. Neves, Armando J. Pinho, Microarray image coding using finite-context
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[89] J. L. Azevedo, C. Cruz, J. Cunha, M. B. Cunha, N. Lau, C. Martins, A. J. R. Neves,
E. Pedrosa, A. Pereira, A. J. S. Teixeira, M. Antunes, CAMBADA@Home 2011 Team
Description Paper, RoboCup 2011, July 2011, Turkey.

[90] Luis Paulo Reis, Nuno Lau, A. J. R. Neves, Anténio P. Moreira, Portuguese Team: A
New Mixed Team for the Standard Platform League with Scientific Contributions of FC
Portugal, CAMBADA and 5DPO Teams, RoboCup 2011, July 2011, Turkey.

91] A. J. R. Neves, J. L. Azevedo, M. B. Cunha, N. Lau, A. Pereira, G. Corrente, F.
Santos, D. Martins, N. Figueiredo, J. Silva, J. Cunha, B. Ribeiro, R. Sequeira, L. Almeida,
L. S. Lopes, J. M. Rodrigues, A. J. Pinho, CAMBADA’2010: Team description paper,
RoboCup 2010, June 2010, Singapure.

[92] A. J. R. Neves, J. L. Azevedo, M. B. Cunha, N. Lau, G. Corrente, F. Santos, A. Pereira,
L. Almeida, L. S. Lopes, P. Pedreiras, J. Vieira, D. Martins, N. Figueiredo, J. Silva, N.
Filipe, I. Pinheiro, CAMBADA ’2009: Team description paper, RoboCup 2009, June 2009,

Graz, Austria.

93] J. L. Azevedo, N. Lau, G. Corrente, A. Neves, M. B. Cunha, F. Santos, A. Pereira, L.
Almeida, L. S. Lopes, P. Pedreiras, J. Vieira,D. Martins, N. Figueiredo, J. Silva, N. Filipe,
I. Pinheiro, CAMBADA’2008: Team description paper, RoboCup 2008, July 2008, Suzhou,
China.

[94] J. L. Azevedo, N. Lau, G. Corrente, A. Neves, M. B. Cunha, F. Santos, A. Pereira, L.
Almeida, L. S. Lopes, P. Pedreiras, J. Vieira, P. Fonseca, D. Martins, N. Figueiredo, J.
Puga and J. Taborda, CAMBADA’2007: Team description paper, RoboCup 2007, July
2007, Atlanta, GA.

[95] Anténio J. R. Neves, Joao Figueiredo, Concurso Ciber-Rato: desenvolvimento do soft-
ware de apoto ao concurso, Relatério do projecto de 52 ano da Licenciatura em Engenharia

Electrénica e Telecomunicagoes, Universidade de Aveiro, 2002.

4.3 Participacao em projectos de investigagao

Desde Janeiro de 2011

Membro do projecto “MusErectus” que visa o desenvolvimento de um rob6o humanoide
baseado na plataforma “Bioloid” para participar no evento MicroRato 2011 organizado

pela Universidade de Aveiro.
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Desde Julho de 2010

Membro da equipa de investigacao do projecto “INTELLWHEELS - Cadeira de rodas
inteligente com interface multimodal flexivel, RIPD/ADA /109636,/2009, financiado pela
Fundagao para a Ciéncia e a Tecnologia (FCT).

Desde Junho de 2010

Membro do projecto “Portuguese Team”, uma parceria entre a Universidade de Aveiro e
a Faculdade de Engenharia da Universidade do Porto, que visa o desenvolvimento de uma
equipa de robos humanoides para participar na Standard Platform League do RoboCup.
E um dos coordenadores do projecto.

Desde Janeiro de 2010

Membro da equipa de investigacao do projecto “Anélise de sequéncias de ADN através de
perfis de complexidade”, PTDC/EIA-EIA /103099/2008, financiado pela Fundagao para a
Ciéncia e a Tecnologia (FCT).

Desde Janeiro de 2010 Membro da equipa de investigagao do projecto “HERONII - Evolucao
do sistema de sintese de voz de base articulatéria”, PTDC/EEA-PLP /098298 /2008, finan-
ciado pela Fundacao para a Ciéncia e a Tecnologia (FCT).

Desde Janeiro de 2010

Membro da equipa de investigacao do Projecto QREN, call 15/S1/2009, “Living Usability
Lab for Next Generation Networks”. Responsédvel pela tarefa a desenvolver pela Unidade

de Investigacao IEETA (desenvolvimento de um robd para apoio a idosos).

Desde Marco de 2009
E coordenador do projecto CAMBADA, tendo organizado a participagao da equipa no
RoboCup 2010, Robotica 2010, GermanOpen 2010, Robotica 2009 e RoboCup 2009.
Setembro de 2008 Setembro de 2010
Membro da equipa de investigacdo do projecto “ACORD - Coordenacao adaptativa de
equipas de rob6s”, PTDC/EIA /70695/2006, financiado pela Fundagao para a Ciéncia e a
Tecnologia (FCT).
Junho de 2008 a Junho 2010
Membro da equipa de investigagdao do projecto “Modelos de contexto finito para ADN”,
PTDC/EIA/72569/2006, financiado pela Fundagao para a Ciéncia e a Tecnologia (FCT).
Desde Setembro de 2006

Membro do projecto CAMBADA (Cooperative Autonomous Mobile roBots with Advanced

Distributed Architecture), actualmente coordenador, onde se pretende desenvolver uma
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equipa para participar na liga média de futebol robdtico. Neste projecto é responsavel
pela drea da visao artificial (desenvolvimento de algoritmos e software para aquisigao
e processamento de imagem digital) e pela coordenacao de todo o software do agente

robético.

O projeto CAMBADA participa em competigbes nacionais e internacionais desde 2004 e,
na edigao de 2008 do Campeonato Mundial RoboCup que se realizou em Suzhou, China,
venceu a liga de futebol robdtico dos robés médios sagrando-se, assim, campea do mundo
nesta modalidade. A equipa tinha ja obtido o 5° lugar no Campeonato Mundial RoboCup
2007, que decorreu em Atlanta, U.S.A.. Nos ultimos trés anos, a equipa tem conseguido
sempre um lugar no poédio nas competicoes internacionais: 3° lugar no DutchOpen 2012
(Eindhoven, Holanda), 3° lugar no RoboCup 2009 (Graz, Austria), 2° lugar no GermanO-
pen 2010 (Magdeburgo, Alemanha), 3° lugar no RoboCup 2010 (Singapura) e 3° lugar no
RoboCup 2011 (Istambul, Turquia).

Este progresso é igualmente consistente com o observado nas sucessivas edigoes do Festival
Nacional de Robética, atualmente exa-campea: 5° lugar em 2004, 4° em 2005, 3° em 2006
e 1° em 2007, 2008, 2009, 2010, 2011 e 2012.

Como resultado da sua colaboragao neste projecto, ja participou e/ou organizou a parti-
cipacao nos seguintes eventos:

e DutchOpen 2012, Abril 2012, Eindhoven, Holanda.

e ROBOTICA 2012 - 12¢ Festival Nacional de Robdética, Abril 2012, Guimaraes.

e Open Day CAMBADA, 14 setembro 2011, Universidade de Aveiro.

e RoboCup 2011, Junho 2011, Istambul Turquia.

e Demonstracao na Escola Secundéria José Estévao, 3 de Maio 2011.

e ROBOTICA 2011 - 112 Festival Nacional de Robdtica, 6 a 10 de Abril de 2011, Lisboa.

e RoboCup 2010, 19 a 25 de Junho 2010, Singapura.

e TEDxAveiro, 29 de Maio de 2010, Aveiro.

e “Dia da Robdtica” na Casa Municipal da Juventude da Camara Municipal de Aveiro,
14 de Maio de 2010, Aveiro.

e RoboCup German Open 2010 , 15 a 18 de Abril, 2010, Magdeburg, Alemanha.
e ROBOTICA 2010 - 102 Festival Nacional de Robética, 24 a 28 de Margo de 2010,

Leiria.
e 30 edigao do Festival Internacional de Cinema do Porto, Fantasporto 2010.
e [ Férum de Educacao e Juventude de Aveiro, 17 a 19 de Setembro 2009, Aveiro.

e Directo no programa da RTP “Ha Volta” referente a 8% etapa da 71¢ edicao da Volta
a Portugal em Bicicleta, 14 de Agosto 2009, Aveiro.
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e RoboCup 2009, 29 de Junho a 5 de Julho 2009, Graz, Austria.

e ROBOTICA 2009 - 9° Festival Nacional de Robdtica, 6 a 10 de Maio 2009, Castelo

Branco.

e Primeiras jornadas em Engenharia Electrotécnica, 22 de Abril 2009, Instituto Supe-

rior de Engenharia de Coimbra.

e Mostra de Informatica - Conviver com a Tecnologia, 4 de Abril 2009, Pacos de Fer-

reira.

e Futurdlia - Feira da Juventude, Qualificacao e Emprego, 10 a 13 de Dezembro 2008,
FIL, Lisboa.

e RoboCup 2008, 14 a 20 de Julho 2008, Suzhou, China.
e ROBOTICA 2008 - 8° Festival Nacional de Robética, 2 a 6 de Abril 2008, Aveiro.
e RoboCup 2007, 1 a 8 de Julho 2007, Atlanta, GA, USA.

e ROBOTICA 2007 - 7° Festival Nacional de Robética,27 a 30 de Abril 2007, Paderne,
Albufeira.

e Coura Campus Party, 8 a 10 de Dezembro 2006, Paredes de Coura.

Janeiro de 2005 a Maio 2007

Desenvolvimento de um robot auténomo ( NightMare), baseado em visao, com vista a parti-
cipagao em diversos concursos de robética. Participou em duas edigoes do concurso Micro-
Rato, organizado pelo Departamento de Electrénica, Telecomunicagoes e Informatica da

Universidade de Aveiro, tendo ganho um prémio especial do Juri para a Inovagao.

Desde Setembro de 2002

4.4

Membro da equipa responsavel pela organizacao e desenvolvimento das ferramentas ne-
cessarias ao concurso Ciber-Rato do Departamento de Electrénica, Telecomunicagoes e
Informética da Universidade de Aveiro, realizado anualmente em Maio nesta Universi-
dade.

Organizacao de Conferéncias e encontros cientificos

Responséavel pela organizagao do 3rd CAMBADA Workshop, 14 Dezembro 2011, Univer-

sidade de Aveiro, Aveiro.

Responsavel pela organizagao do 2nd CAMBADA Workshop, 01 Dezembro 2010, Univer-

sidade de Aveiro, Aveiro.

Responsavel pela organizacao do 1st CAMBADA Workshop, 7 de Novembro 2009, Uni-

versidade de Aveiro, Aveiro.
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e Membro da organizagao da 142 Conferéncia Portuguesa de Reconhecimento de Padroes,
RECPAD 2009, 23 de Outubro de 2009, Aveiro.

e Membro da organizacao da sessao temadtica Computer Vision in Robotics, inserida na
conferéncia ECCOMAS Thematic Conference on Computational Vision and Medical Image
Processing - VipIMAGE 2009, 14 a 16 de Outubro 2009, Porto.

e Membro da organizacao do 42 International Workshop on Intelligent Robotics - IRO-
BOT 2009, inserido na conferéncia Fourteenth Portuguese Conference on Artificial In-
telligence - EPIA 2009, 12 a 15 de Outubro de 2009, Aveiro.

e Membro da organizagao do 82 Festival Nacional de Robdtica, ROBOTICA 2008, 2 a 6 de
Abril de 2008, Aveiro.

e Membro da organizacao do 22 Festival Nacional de Robdética, ROBOTICA 2002, 24 a 27
de Abril de 2002, Aveiro.

e Membro da organizagao da ceriménia ”Bengao dos finalistas“ no ano lectivo 2001/2002,

Universidade de Aveiro, Aveiro.

4.5 Prémios e mengoes relevantes

2011 Primeiro lugar na competicao dos robds médios (MSL) do Robotica 2011 como membro
do projeto CAMBADA

2011 Primeiro lugar no desafio livre da liga média (MSL) do RoboCup 2011, como membro do
projeto CAMBADA

2011 Terceiro lugar na competigao dos robos médios (MSL) do RoboCup 2011 como membro
do projeto CAMBADA

2010 Terceiro lugar na competigdo dos robos médios (MSL) do RoboCup 2010 como membro
do projeto CAMBADA

2010 Segundo lugar na competigao dos robds médios (MSL) do GermanOpen 2010 como mem-
bro do projeto CAMBADA

2010 Primeiro lugar na competicao dos robds médios (MSL) do Robotica 2010 como membro
do projeto CAMBADA

2009 Primeiro lugar na competicao dos robos médios (MSL) do Robotica 2009 como membro
do projeto CAMBADA

2008 Primeiro lugar na competicao dos robos médios (MSL) do Robotica 2008 como membro
do projeto CAMBADA
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2007 Primeiro lugar na competigao dos robés médios (MSL) do Robotica 2007 como membro
do projeto CAMBADA

4.6 Actividade como avaliador cientifico
4.6.1 Revistas

e 2012 — Journal of Real-Time Image Processing, solicitada pelo editor Giancarlo Iannizzotto.

e 2012 — Signal, Image and Video Processing, Springer, solicitada pelo editor Dr. Murat
Kunt.

e 2012 — IEEE Robotics and Automation Magazine, solicitada pelo editor Kazuyoshi Wada.

e 2012 — Journal of the Optical Society of America A, solicitada pelo editor Javier Hernandez-
Andres.

e 2011 — Signal, Image and Video Processing, Springer, solicitada pelo editor Dr. Murat
Kunt.

e 2011 — Algorithms, MDPI Publishing, solicitada pelo editor convidado Prof. Dr. Bruno

Carpentieri.

e 2011 — Journal of the Optical Society of America A, solicitada pelo editor Javier Hernandez-
Andres.

e 2010 — Signal, Image and Video Processing, Springer, solicitada pelo editor Dr. Murat
Kunt.

e 2010 — Mechatronics, Elsevier, solicitada pelo editor Dr. Maarten Steinbuch.
e 2010 — Mechatronics, Elsevier, solicitada pelo editor Dr. Maarten Steinbuch.
e 2009 — International Journal of Imaging, solicitada pelo editor Dr. Luis Paulo Reis.

e 2008 — Signal, Image and Video Processing, Springer, solicitada pelo editor Dr. Murat
Kunt.

e 2008 — Journal of Real-Time Image Processing, solicitada pelo editor Dr. Amos Omondi.

e 2008 — International Journal of Computers and Applications, solicitada pelo editor Dr.

Leone C. Monticone.

e 2007 — IEEE Transactions on Image Processing, solicitada pelo editor Dr. Bruno Carpen-

tieri.

e 2006 — IEEE Transactions on Image Processing, solicitada pelo editor Dr. Bruno Carpen-

tieri.
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e 2006 — IEEE Transactions on Signal Processing, solicitada pelo editor Dr. Sheila S. He-

mami.
e 2006 — IEEE Signal Processing Letters, solicitada pelo editor Dr. Shahram Shahbazpanahi.
e 2006 — IEEE Signal Processing Letters, solicitada pelo editor Dr. Shahram Shahbazpanahi.
e 2006 — Journal of Electronic Imaging, solicitada pelo editor Dr. Amir Said.

e 2006 — IEE Proc. Vision, Image & Signal Processing, solicitada por Keith Martin, menbro

do gabinete editorial.

e 2006 — IEE Proc. Vision, Image & Signal Processing, solicitada por Ann Thompson,

menbro do gabinete editorial.

e 2006 — Electronic Letters on Computer Vision and Image Analysis, solicitada pelo editores
X. Otazu and G. Sanchez.

e 2005 — ETRI Journal, solicitada pelo editor Dr. Bun Lee.

e 2005 — IEE Proc. Vision, Image & Signal Processing, solicitada por Keith Martin, menbro

do gabinete editorial.

e 2005 — IEE Proc. Vision, Image & Signal Processing, solicitada por Keith Martin, menbro

do gabinete editorial.

4.6.2 Conferéncias

e ICIP 2012 — 19th IEEE International Conference on Image Processing.

e AAL 2012 — 2nd International Living Usability Lab Workshop on AAL Latest Solutions,
Trends and Applications.

e RecPad 2011 — 16th Conferéncia Portuguesa de Reconhecimento de Padroes.
e TROBOT 2011 — 5th International Workshop on Intelligent Robotics.
e [CIP 2011 — 18th IEEE International Conference on Image Processing.

e AAL 2011 — 1st International Living Usability Lab Workshop on AAL Latest Solutions,
Trends and Applications.

o IMETT 2011 — 4th International Multi-Conference on Engineering and Technological In-

novation.
e CIIIT 2011 — Conferencia Ibero-Americana de Ingenieria e Innovacién Tecnoldgica.

e S2ES 2011 — International Symposium on Science 2 and Expansion of Science.
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WMSCI 2011 — 15th World Multi-Conference on Systemics, Cybernetics and Informatics
ICEME 2011 — International Conference on Engineering and Meta-Engineering

RecPad 2010 — 15th Conferéncia Portuguesa de Reconhecimento de Padroes.

ICIP 2010 — 17th IEEE International Conference on Image Processing.

CIIIT 2010 — Conferencia Ibero-Americana de Ingenieria e Innovacién Tecnolégica.

S2ES 2010 — International Symposium on Science 2 and Expansion of Science.

IMETT 2010 — 3rd International Multi-Conference on Engineering and Technological In-

novation.

WMSCI 2010 — 14th World Multi-Conference on Systemics, Cybernetics and Informatics
ICEME 2010 — International Conference on Engineering and Meta-Engineering

RecPad 2009 — 14th Conferéncia Portuguesa de Reconhecimento de Padroes.

Soft COM 2009 —17th International Conference on Software, Telecommunications and Com-

puter Networks.

VIIP 2009 — IASTED International Conference on Visualization, Imaging, and Image

Processing.
TROBOT 2009 — 4th International Workshop on Intelligent Robotics.

VipIMAGE 2009 — 2nd ECCOMAS Thematic Conference on Computational Vision and

Medical Image Processing.

ICIP 2009 — 16th IEEE International Conference on Image Processing.

CIIIT 2009 — Conferencia Ibero-Americana de Ingenieria e Innovacién Tecnoldgica.
SIACG 2009 — 4th Iberoamerican Symposium in Computer Graphics.

ICIP 2008 — 15th IEEE International Conference on Image Processing.

CTARP 2007 — 12th Iberoamerican Congress on Pattern Recognition.

ICIP 2007 — 14th IEEE International Conference on Image Processing.

CIARP 2006 — 11th Iberoamerican Congress on Pattern Recognition.

ICTAR 2006 — International Conference on Image Analysis and Recognition.

VIIP 2006 — TASTED International Conference on Visualization, Imaging, and Image

Processing.
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ICIP 2006 — 13th IEEE International Conference on Image Processing.

ICIP 2005 — IEEE International Conference on Image Processing.

ICIAR 2005 — International Conference on Image Analysis and Recognition.

CIARP 2005 — 10th Iberoamerican Congress on Pattern Recognition.

4.7 Bolsas
01/10/2004 — 10/09/2007 Bolsa de Doutoramento da FCT
15/08/2002 — 30/09/2004 Bolsa de Iniciacao a Investigagao
O trabalho desenvolvido envolveu o estudo de técnicas de pré-processamento com vista a
melhoria da compressao de imagens, em particular técnicas de compactacao de histogramas e

técnicas de reordenagao da paleta de cores em imagens de cor indexada. Foi também desenvolvido

trabalho com vista a compressao de imagens de microarrays.

15/07/2001 — 15/09/2001 Bolsa de Técnico de Investigacao
O trabalho desenvolvido envolveu o estudo do aproveitamento da natureza esparsa dos his-

togramas de algumas imagens com vista ao aumento da eficiéncia de compressao.

4.8 Outras actividades

e Membro do comité técnico da Liga de Futebol Robdtico Médio do RoboCup.

Sécio do IEEE N.2 41582878.

Sécio da Associagao Portuguesa de Robdtica N.2 96.

Membro da European Association for Signal Processing (EURASIP).

Membro do Technical Committee on Image Processing da International Association of

Science and Technology for Development (IASTED).
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5 Actividades pedagogicas

5.1 Resumo

Desde Setembro de 2007 é Professor Auxiliar Convidado no Departamento de Electrénica, Tele-
comunicagoes e Informatica da Universidade de Aveiro. Antes dessa data, foi monitor durante
trés anos no mesmo Departamento. Conta actualmente com quatro alunos de Doutoramento e
tem sido orientador e co-orientador de diversos trabalhos de Mestrado. Colaborou também na

orientagao de diversos projectos de final de licenciatura pré-bolonha.

5.2 Disciplinas leccionadas

2011/2012, 2° semestre
Regente da disciplina de Programacao I a decorrer em semestre especial, responsavel por
trés turmas tedrico-praticas (12 horas).

2011/2012, 1° semestre

Regente da disciplina de Programacao I, responsavel por trés turmas tedrico-praticas e

uma turma prética (9 horas).
Regente da disciplina de Codificacao de Audio e Video (3 horas).
Regente da disciplina de Robética Mével (3 horas).

Regente da disciplina de Robética Inteligente (3 horas).

2010/2011, 22 semestre
Professor da disciplina de Programagao 11, responsavel por duas turmas praticas (6 horas).
Regente da disciplina de Programacao em Fortran, responsavel por duas turmas praticas
e uma turma Tedrico-Pratica (6 horas).

2010/2011, 1° semestre
Professor da disciplina de Programacao I, responsével por trés turmas praticas (9 horas).

Regente da disciplina de Codificacio de Audio e Video (3 horas).

2009/2010, 22 semestre
Professor da disciplina de Programagao II, responsavel por duas turmas praticas (6 horas).
Professor da disciplina de Programacao em JAVA, responsavel por duas turmas praticas
(4 horas).

2009/2010, 1° semestre
Professor da disciplina de Programacao I, responsavel por trés turmas praticas (9 horas).

Professor da disciplina de Aplicacionais para Ciéncia e Engenharia, responsavel por duas

turmas praticas (4 horas).
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2008/2009, 22 semestre

Professor da disciplina de Programacao II, responsavel por trés turmas praticas (9 horas).

2008/2009, 1° semestre
Professor da disciplina de Programacao I, responsavel por duas turmas praticas (6 horas).

Professor da disciplina de Aplicacionais para Ciéncia e Engenharia, responsdvel por uma

regéncia tedrico-préitica e duas turmas praticas (6 horas).

2007/2008, 22 semestre

Professor da disciplina de Programacao II, responsavel por trés turmas praticas (9 horas).

2007/2008, 1° semestre
Professor da disciplina de Programacao I, responsavel por trés turmas préticas (9 horas).
Professor da disciplina de Programacao e Algoritmos 1, responsavel pela componente
pratica da disciplina (6 horas).

2006,/2007, 22 semestre

Professor da disciplina de Aplicactes de Escritério Electrénico do Curso de Especializacao

Tecnoldgica em Praticas Administrativas e Traducao. Responsével por toda a disciplina.

2006/2007, 22 semestre

Monitor de aulas praticas da disciplina de Programacao II, responsdvel por duas turmas

praticas (6 horas).

2006/2007, 1° semestre

Monitor de aulas praticas da disciplina de Programacao I, responsavel por uma turma

pratica (3 horas).

2003/2004, 22 semestre

Monitor de aulas praticas da disciplina de Programagao II, responsavel por uma turma

pratica (3 horas).

2003/2004, 1° semestre

Monitor de aulas praticas da disciplina de Programacao I, responsavel por duas turmas

préticas (6 horas).

2002/2003, 22 semestre

Monitor de aulas praticas da disciplina de Programacao II, responsavel por uma turma

pratica (3 horas).
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2002/2003, 12 semestre

Monitor de aulas praticas da disciplina de Introducao as Tecnologias da Informacao e
Comunicagao, responsavel por duas turmas préticas (6 horas).
5.3 Orientacao de Doutoramentos

e Alina Liliana Trifan, Modular time-constrained algorithms for vision systems in autono-

mous mobile robots (Orientador), inicio Set. 2011.

e Joao Alexandre da Silva Costa e Cunha, Robotic agents for eldery care (Orientador), inicio
Jan. 2010.

e Luis Miguel de Oliveira Matos, Lossy-to-lossess image coding (orientador), inicio Set. 2009.

e Joao Manuel Leite da Silva, Information fusion and low-level behaviours for multi-robot

systems (co-orientador), inicio Set. 2009.

5.4 Participacao em Juris de mestrado

e José Carlos Pinto Miranda, Sistema de visdo para controlo cadeira de rodas inteligente,
FEUP, 2009.

5.5 Orientacao de mestrados integrados

2010/2011

e Ricardo Portugal, Media gateway usando GPUs, 2011.
e Fabio Marques, Digital image forensics, 2011

e Alina Liliana Trifan, Desenvolvimento de um sistema de visdo para robés humanoides,
2011.

e Adriano Capela Costa, Sistema de gravacdo automdtica de jogos de futebol robdtico,

2011.
2009/2010

e Nuno Filipe Correia de Almeida, Codificagdo de imagem baseada em representacdo

de regioes, 2010.

e Marcela Man, Real-time vision system for autonomous mobile robots, ERASMUS
student, 2010.

2008/2009

e Alina Trifan, Object detection for robotic applications using the OpenCV library,
ERASMUS student, 2009.
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Arturo Rodrigues, Codificacdo de video com um tnico plano de informagao, 2009.

Luis Matos, Estudo e aplica¢des da norma de codificagao H.264, 2009.

Bruno Ribeiro, Detec¢ao de objectos utilizando informagdo morfoldgica para aplicacdes
robdticas, 2009.

Marco Oliveira, Identificacdo de objectos com base em exemplos, 2009.

2007/2008

e Daniel Martins, Sistema de processamento de imagem para aplicagoes roboticas, 2008.
e Pedro Caleiro, Configuracdao de sistemas de visao robdtica, 2008.

e Ivo Pinheiro, Calibracao automdtica do sistema de visdo da equipa CAMBADA, 2008.

2006/2007

e Pedro Figueiredo, Sistema para remocao do efeito de olhos vermelhos em fotografia
digital, 2007.

5.6 Orientacao de projectos de fim de curso

2006/2007

e Luis Fernandes, Codificacao de video com baira complexidade, 2007.

2005/2006

e Maria Manuel Castro, Modelagcao e compressdo de sequéncias de ADN, 2006.
e Joao Pio, Pesquisa automdtica de conteudos em imagem e video, 2006.

e Pedro Caleiro, Aplicacdo grdfica para configuracao e monitorizacao de sistemas de

visdo robotica, 2006.

e Pedro Figueiredo, Sistema de processamento para remog¢ao do efeito de olhos verme-

lhos em fotografia digital, 2006.
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