
Lógica de Hoare para a correção parcial, H
[skipp ]

{φ} skip {φ}

[assp ]

{φ[E/x]}x← E {φ}

[compp ]

{φ}C1 {η} {η}C2 {ψ}
{φ}C1;C2 {ψ}

[ifp ]

{φ ∧ B}C1 {ψ} {φ ∧ ¬B}C2 {ψ}
{φ} ifB thenC1 elseC2 {ψ}

[if ′p ]

{φ1}C1 {ψ} {φ2}C2 {ψ}
{(B → φ1) ∧ (¬B → φ2)} ifB thenC1 elseC2 {ψ}

[whilep ]

{ψ ∧ B}C {ψ}
{ψ} whileB doC {ψ ∧ ¬B}

[consp ]

⊢ φ′ → φ {φ}C {ψ} ⊢ ψ → ψ′

{φ′}C {ψ′}

Lógica de Hoare para correcção total Ht

[whiletot ]

{η ∧ B ∧ 0 ≤ E ∧ E = e0}C {η ∧ 0 ≤ E ∧ E < e0}
{η ∧ 0 ≤ E} whileB doC {η ∧ ¬B}

onde e0 é uma variável lógica cujo valor é o da expressão E antes da execução
do comando C.
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